Vysoka skola technicka a
ekonomicka v Ceskych
Budéjovicich

VSTE

Navrh AGV
dopravy ve
vybranem




Motivace a duvody k reSeni dané
problematiky

Predmet ,,Bezpecnost a spolehlivost v logistice”

Propojitelnost tématu s vyrobnimi prostoji ve spolecCnosti

Modernizace logistickych technologii ve spoleCnosti

Zajem o moderni technologie v logistice i obecné

Aktualnost tématu
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Cil prace

« Cilem této diplomové prace je navrhnout novy system AGV dopravy pro
vyrobni podnik, usnadnit a optimalizovat tak stavajici situaci s dopravou a
zasobovanim vyrobnich linek materialem, obalovymi sety pro hotove
vyrobky, a naslednym odvozem hotovych vyrobku, polotovaru a pfipadného
odpadu z vyrobnich linek do interniho skladu.
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Hypotezy, vyzkumne otazky

Mozné zavedeni ve spolec¢nosti — ano Ci ne?
Typ, druh AGV

Oblast vyuziti ve spoleCnosti

Dodavatel AGV

Zazemi pro AGV

‘Pilotnl’ program — konkretni vyber



Metody pouzite v praci

Odborna literatura

Analyza firemnich dokumentu

Konzultace s odborniky na danou problematiku

Analyza skladoveho hospodarstvi

Metoda zkoumani okoli a sledovani cinnosti

‘Metoda WSA a TOPSIS



Dosazené vysledky a prinos prace

* Navrh konkrétnich AGV zarizeni

* Navrh na optimalizaci procesu ve spole¢nosti
* Navrh pridruzenych zarizeni

* Nahled predbézné kalkulace na porizeni AGV
« Uspora ginnosti a nakladt ve spoleénosti

l Srovnani pilotnich programu v ramci aplikacnich metod



Navrh reseni AGV

« AGV mobile robot
K. Hartwall
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Zaverecne shrnuti

« Zasobovani linek jednocestnymi a vicecestnymi
obaly a sety

« Odvoz hotovych vyrobku od linek do skladu
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Otazky vedouciho prace

* Nema otazek
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Otazky oponenta

 Nema doplnujicich otazek
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Dekujl za pozornost

Prostor pro pripadné dotazy



