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Motivace a cil prace

« Méfeni mechanického vykonu a momentu elektrickych stroju
 Diagnostika a optimalizace vykonu malych elektrickych stroju

 ,Provedte navrh experimentalniho dynamometru. Navrh
prizpusobte moznosti vyroby metodou 3D tisku. Provedte
overeni funkcnosti a diskutujte dosazené vysledky”



Vyzkumne otazky

 Jaky typ dynamometru pouzit pro zadany problem?

* Bude navrzena brzdna soustava dostatecne presna pro mereni
malych vykonu?

 Jake jsou optimalni rozmery pro jednotlivée komponenty
dynamometru?

 Jaky bude postup mereni zadaného elektrickeho stroje?



Postup reseni

« Studium dostupné literatury o dynamometrech a méreni
mechanickeho vykonu.

* Analyza fyzikalnich principu a metod méreni.

* Navrh a modelovani brzdneé soustavy v programu Autodesk
Inventor.

* VVyroba komponentu pomoci 3D tisku.
 Laboratorni méreni a analyza vysledku.



Zakladni myslenka navrhu dynamometru

* Brzdny systém s ramenem, kuchyriska vaha a
opticky snima¢ otacek
* i, =m-g

* M=F- r

Rameno




Navrh dynamometru — brzdny valec

* Poskytuje dostate¢nou plochu, na kterou pusobi brzdné Celisti.




Navrh dynamometru - rameno
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Experiment

* Méreni pro f=30Hz, 40Hz a 50Hz.
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Opatreni
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Mereni pro f= 30Hz

Zavislost M [N*m] na n [ot/min]
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Mereni pro f= 40Hz

Zavislost M [N*m] na n [ot/min] Zavislost P [W] na n [ot/min]
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Mereni pro f= 50Hz

Zavislost M [N*m] na n [ot/min]

1,85 [N*m]
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Chyby a opatreni vychazejici z
experimentu

. Mé&Feny stroj_oOldham. Brzdna sestava

spojka ¥
N
_ -
=
A A

Lozisko Lozisko




Dosazene vysledky

« Uspé&3né vytvoreni brzdné soustavy pomoci 3D tisku a
sestaveni dynamometru.

« Méreni momentu a vykonu pri trech frekvencich (30 Hz, 40 Hz,
50 Hz).

* |dentifikace chyb a navrh opatreni na jejich minimalizaci.



Prinos prace

* Rozsireni znalosti o tématu mereni mechanickeho vykonu a
vyuziti dynamometru.

* Vytvoreni funkCniho dynamometru pro mereni malych
elektrickych stroju.



Otazky oponenta

* V kapitole Zaveru prace uvadite, ze pro pristi mereni by bylo
vhodné pouzit jemnejsi nastaveni upnuti Celisti bubnu. Jaky typ
nastaveni Celisti bubnu Vas tedy napada?

Urcité pouzit pérovou podlozku, pneumaticky systém Celisti nebo servocelisti.

* VVysvetlete princip valcového dynamometru a jeho vyuziti?

Simulace jizdnich vlastnosti, dvé role — regulovany brzdny odpor — reakéni moment na tenzometr

Z velikosti reakcniho momentu se urcCi hnaci sily a vykon automobilu.




Dekujl za pozornost



