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« Zlepseni znalostni o robotice.

M Otlva Ce k « Zlepseni schopnosti programovat a

‘rieée N I’ obsluhovat simula¢ni programy.
« Zjisténi uzitecnosti digitalniho dvojcete

p I"O b I é m U u podobného projektu.



4 4 Cilem této prace je dikladné prozkoumat
Cl I Pra Ce literaturu zabyvajici se robotikou.
Moznost uplatnéni na trhu pro
industrialné stylizované cenové dostupné

robotické rameno. Vytvorit digitalni
dvojce.




Vkau m né « Navrh ramena
problemy

« Ekonomické zhodnoceni reseni




PO U 2|té - Analyza literatury
metody

Vypocty mechanismu

3D modelovani

Pocitacova simulace
Ekonomické zhodnoceni reseni




Navrh ramena

« VVolba vhodné konstrukce ramena

« Volba vhodného pocitacového
softwaru spojeného s navrhem
ramena a digitalniho dvojcete
kloubu.

« \Volba vhodného materialu.




" Model

Soucasti
Smeéry pohybu
Popis

Zvoleny material




Simulace




Ekonomické
zhodnoceni

« Srovnani s komercnimi roboty

« Cena vyroby
« 14 141 KC
« THOR
« 9411 K¢
« Educational 6 axis robot
« 55 000 K¢
« KUKA Aglius
« 200 000 K¢



\V 4 4 ’ « Prinos
Prl N OS/S h I'N Utl - Kolekce kvalitnich zdroju.
4 « Moznost uziti modelu navrzeneého v
p ra Ce praci.
« Shrnuti
« Vypocty
 Simulace
« Ekonomické zhodnoceni



- Pro jaké prace je predevsim robot
urcen?

\/ n 7 ) 4
DO pl n UJ ICI - Jaka JSOU rizika pouziti krokovych

motord pro pohon ramen?

/4
Ota Z ky * Jak eliminovat vule mechanlsmﬁ pri

ovlivhovani opakovatelne
polohovatelnosti?



Dekuji za
pPOzornost




