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Motivace a duvody k reseni daného
oroblému

» 7afazeni drond do sil a prostiedkd ACR
» Viastni zdjem
» Aktudlnost tématu

= Naprogramovani vliastni aplikace




Cil prace

» Cilem této bakaldrské prace je analyza funkci SW, ktery ridi bezpilotni
systémy a naprogramovdni aplikace pro ovidddni bezpilotnich prostredkd
pomoci "waypointy".




Vyzkumné otdzky

» Analyza funkci jedné vybrané aplikace pro fizeni dronu

» Naprogramovani viastni aplikace pro let bezpilotniho prostredku podle
predem pripravené trasy




Metody zkoumani

» QOdbornad literatura
» Teoretickd analyza funkci software
» Proktfickd ukdzka funkci software

» Praktické naprogramovani aplikace



Aplikacni Cast

» Analyza aplikace DJI GS Pro
» graficky vzhled a vykon
» popis funkci
®» moznost rozsireni placenymi aplikacemi
®» nedostatky

» Naprogramovani vilastni aplikace ,,Waypoints*
» vybérhardware
» vyvojoveé prostredi
» protokol MAVIink
» funkce programu

® objasnéni stylu programovani



/Aaveérecné shrnuti

» /odpovézeni vyzkumnych otdzek
» Moznosti rozsireni naprogramované aplikace

» Naplnéni cile prace




Otdzka vedouciho prace

» V cem spatifujete nejvétsi Uskali pri pouzivani bezpilotnich letound, proc je
dulezité zavadét regulativni opatfeni v této oblastie




Otdzka oponenta prace

» 7minil jste téma dorucovdani posty pomoci dronU, které ceskd legislativa
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