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OSNOVA

- Uvod a cil prace

* Pohon vozidla
 Zadni naprava

* Elektronicka periférie
« Zaver




UVOD A CIL PRACE

* Project 4

* Elektromotor vozidla
a jeho rizeni

 Zadni naprava

* Baterie

* Zapojeni elektronickych
periferii
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* Uchyceni motoru

* Pevnostni overeni spoje

. Utahovaci moment >/8



B PSP

ELEKTRONICKA
PERIFERIE

 Svéetla

* Senzory

* Raspberry PI3 a Arduino
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ZAVER

* Navrhovana opatreni
* BMS
» Rekuperace
» Softwarovy diferencial
» Software palubnich pocitacu

 Provozuschopny
elektromobil
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