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O - Stav automatizace mensich
D UVOdy k podnikatelt a ,kutilu®.
A 4 . UZite¢nost ramena predstaveného v

p O b I é MmMu  UziteCnost digitalniho dvojcete u

podobného projektu.




Cil Prace

Cilem této prace je dukladné
prozkoumat literaturu zabyvajici se
robotikou. Moznost uplatnéni na trhu
pro industrialné stylizované cenoveée
dostupné robotické rameno. Vytvorit
digitalni dvojce.




’ 4 e Je mozno navrhnout rameno za
Vyz kUl nNne prijatelnou cenu?
, - / 4 ’ A\ 4 0
e Jak lit
OtaZky k?oui\{?m spravné soucasti pro

« Je mozno najit uplatnéni na trhu
pro podobne rameno?




PO U élté - Analyza literatury

« Vypocty mechanismu
mEtOdy « 3D modelovani

« Pocitacova simulace
« Ekonomické zhodnoceni reseni
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DOsa 2ené - Vysledky kinematiky

 Vysledky pruznosti a pevnosti

V)’/S|ed ky « Model

 Vysledky simulaci
 Vysledky ekonomickeho zhodnoceni




Kinematika

« Inverzni kinematika
« Postup

- Dopredna kinematika
« Postup
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Pruznost a —
pevnost




Model

Soucasti
Smeéry pohybu
Popis

Zvoleny material




Simulace

« Uzity software
- Vysledek




FEkonomické
zhodnoceni

« Cena vyroby

« 14 141 KC

« Srovnani s konkurenci

« THOR
« 9411 KC

« Educational 6 axis robot
« 55 000 K¢

« KUKA Aglius
« 200 000 K¢







v 7 - RozSireni znalosti robotiky.
Pr| NOS « Kolekce kvalitnich zdroju.

Y 4
p ra Ce . Mqinost uziti modelu navrzeného v
praci.




Shrnuti  Vypocty

« Simulace

p ra, Ce « Ekonomické zhodnoceni
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Doplnujici

otazky

« Pro jaké prace je predevsim robot

urcen?

- Jaka jsou rizika pouziti krokovych

motoru pro pohon ramen?

. Jak eliminovat vule mechanismu

pri ovlivhovani opakovatelné

polohovatelnosti?

- JVSTE



Dekuji za
pPOzornost




