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Navrh a tvorba zpusobu montaze oceloveé
krytky na protikus (pedal)

« Zadavatel Ukolu
« Volba tématu

« Predpokladany prinos prace




Cil prace

« Stanoveni vhodného zpUsobu montaze
« Otestovani funkcnosti zvolené metody
« Zkonstruovani stolniho stroje

» Cil — zavedeni stroje do seriove vyroby




Predstaveni produktu

« APM - LHD, RHD — geometricke odlisnosti jednotlivych pedald

Construction

Bearing pedestal

n Cover, shaft, screws
Common PCB with Hall IC
n Magnet carrier assembly
Sealing (TPE)

n Sensor cover with pins

Shielding
(strip iron with coating)

B Kick-down

¥ B Kick-down parts
Design pedal pad
Compact pedal arm




Vyzkumny problem

e Stdvajici technologicky \
postup montaze
e Vyhody
* Nevyhody

e Pozadovany technologicky
postup
e Vyhody
* Nevyhody




Navrhy montazni technologie

Nasunuti ze strany pomoci -E#-

dvou cCelisti
lF

Pouziti jedne montpaky
pri predbézné nasazené
krytce

Vtlaceni pedalu do krytky
za pUsobeni tepla




Rozhodovaci tabulka

Technologie Technologie | Technologie c)

Bezpecnostni hledisko

v

Naklady montaze

Aplikovatelnost

na zkusebnim pfipravku

Cena zkusebniho pfipravku

e Zvolenavarianta B
e Konstrukce zkusebniho pripravku




Konstrukce stroje

« Kulisovy mechanismus
» Motor, krizove vedeni, kulisa, pneumaticky pohon s nastrojem, montazni celek

« Kulisa nahrazena dvéma servomotory s kulickovymi srouby
« Dva linearni moduly, dva servomotory, pomocne linearni vedeni, montazni celek

e Robot

 Roboticka ruka, pritlacny mechanicko-pneumaticky segment proti odpadnuti krytky
béhem montaze, montazni nastroj




Rozhodovaci tabulka

Koncept A | Koncept B | KonceptC
3 2 1

Doba preserizeni 2 3

Cena

Bezpecnostni hledisko 1
Vyrobni takt 3
Rozmeéry

Flexibilita, univerzalnost

Koncept A — kulisovy mechanismus

Koncept B — Kulisa nahrazena dvéma servomotory
Koncept C— Robot




Shrnuti

Montaz krytky pomoci montpaky
Zkonstruovani zkusebniho pripravku

Zkonstruovani stroje s pohonem montpaky
pomoci kulisového mechanismu




Doplnujici otazky

« Uprava pracovisté v pfipadé nar0stu poptavky
« Kompletni robotizace pracoviste
» Duplikovani stanice

« Zivotnost
» Pouzity software pro konstruovani

e Prinos prace z profesniho hlediska




Dékuji za pozornost

(Bc.) Jiri Béhounek
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