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CiL PRACE

,Cilem prace je navrhnout a zkonstruovat 3-osou
portalovou CNC frézu. V ramci prace se vytvori 3-D
model a vykona simulace statické analyzy modelu
frézy, vyber vhodného materialu a konstrukce 3-ose
portalové CNC frézky."



OBRABECI| FREZKY

CNC — Computerized numerical control

Vyuziti pro triskové obrabéni

Obrabéni vice druhtu materialu
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MECHANICKE KOMPONENTY KONSTRUKCE

Linearni vedeni

Kulickoveé srouby

Hridelove spojky




MECHANICKE KOMPONENTY KONSTRUKCE

o Krokové motory

o Vreteno




REALIZACE 3D MODELU

o Softwarovy navrh zafizeni
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RiZENi A ELEKTRONIKA

o Zakladni deska

o Drivery

o Zdroje napeti

o Pocitacova stanice




ZAPOJENI| RIDICI ELEKTRONIKY

Blokove schéma systemu

Krokovy
< motor 1

> Driver 1
| Driver 2 N Krokovy
- < motor 2

Pocita¢ 5| Driver 3
Krokovy
d motor 3

W
LPT port .| Zakladni - Inventor - Vteteno
7l deska - i’
S Emergency stop

Bezpecnostni prvky

Chladici ¢erpadlo




ZAPOJENI| RIDIC
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STATICKA ANALYZA PRUHYBU RAMU

Analyticka metoda pomoci Matlab

4 SR o 7 3
10 Yypocet prohybu ramu -
8 p— ! ! . ! — F+b F2+2*a*br

max = 3R wl 3

format long;

Jz=1412500
E=210000000

— 1=1800

E F=1500

=

E £=0:0.01:900

= b=t

= a=1-t
v=((F*b) / (3*E*Jz*1)).*[(a.”2+2.%a.*b)/(3) 1.7 (3/2)

plot (t,v)
title ('Vypocet prahybu ramu')

xlabel ("horizontadlni vzdalenost v [mm]"')
ylabel ("prohyb v [m]")

grid on

end
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STATICKA ANALYZA PRUHYBU RAMU

Softwarova metoda pomoci Solidworks
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NAVRH POSUVOVYCH SOUSTAV

o Dimenzovani kuliCkovych Sroubu

o Zavislost na ulozeni

Zkoumana veli€ina

Dn faktor [-] 5592 5592 5592
Dovolena axialni sila [N] 5136,08 7597,19 72226,15
Kritické otacky [ot/min] 985,83 1458,22 13863,28
Zivotnost [hod.] 25351364 24351364 2137842
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REALIZACE CNC FREZKY




IDICI SOFTWARE
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OTAZKY
Vedouci prace: Ing. Martin Podaril, Ph.D.

1) ,Specifikujte prinos prace, tedy teoretickou a praktickou
vyuzitelnost vysledku prace.”

Oponent prace: Doc. Ing. Petr Hruby, CSc.

1) ,Vliv modulu pruznosti na deformaci v ohybu ve vaS§em
pripadé”

2) ,Co rozumime pojmem pevnost v tahu a jak ji
uvazujeme ve vypoctu”

3) ,Analyzoval jste néjakym zpusobem vliv okrajovych
podminek feSeného problému na vysledky vypodtu
deformace”
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