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BIE@M Kurz CZV orientovany na vykon pc

* Automatizace a robotizace produkénich procesu

g ao * Projektovani automatizovanych produkcnich
pro Primysl 4.

o . pracovist
* Architektura manipulatoru a robotl pro

prumyslovou vyrobu * Metody materidlovych tokl a sledu operaci

* Automatizované systémy produkénich procest

pro Pramysl 4.0 vyroby produkt(
umy .

* Analyza a zpracovani velkych dat v Primyslu 4.0 * Dispozicni usporadani automatizace produkénich

* Rizeniv redlném case procesu
* Prumysl 4.0 a prumyslovy internet veci * Priklad fedeni vybraného automatizovaného
« Zdakladni ¢lenéni materidld, jejich vlastnosti a logistického prvku

kritéria volby

* Materialy v soucasné strojirenské praxi

* Progresivni materidly a parametry materialG pro

Pramysl 4.0
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mEm automatizovaneho logistickeho
prvku
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Laboratorni mostovy jeirab
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prvku

Distribuovany systém rizeni mostového jerabu
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automatizovaného logistického
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mEm automatizovaneho logistickeho
prvku

Pracovni cyklus mostového jerabu
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I Prikad resent vybraneho =

BHE automatizovaného logistického
prvku
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IS — Inkrementalny snimad
VI — Motor

Koncepce fizeni pohybu jerdbu.
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automatizovaného logistického
prvku
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PLC-5/25
Ridici automat jerabu (PLC). Inkrementdlni snimac polohy kocky.
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Bl automatizovaneho logistickeho
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Mérici ram kyvani bremena.
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Automatizovany jerab v provozu
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Dekuji za pozornost

Realizovano v ramci projektu:
Kurzy pro spolecnost 4.0, s registracnim Cislem: CZ.02.2.69/0.0/0.0/16_031/0011591,
ve vyzvé €. 02_16_031 Celozivotni vzdélavani na vysokych Skolach v prioritni ose 2 OP,
Operacniho programu Vyzkum, vyvoj a vzdélavani. 3
Realizace projektu je spolufinancovana z prostfedktd ESF a statniho rozpocétu CR.

www.VSTECB.cz



