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* Automatizace a robotizace produkénich procesu Progresivni materidly a parametry materiald pro
pro Primysl 4.0 Pramysl 4.0

* Architektura manipulator( a robot( pro

- ‘ * Projektovani automatizovanych produkénich
prumyslovou vyrobu
pracovist

* Automatizované systémy produkcnich procest

pro Prmysl 4.0 * Metody materidlovych tokl a sledu operaci

* Analyza a zpracovani velkych dat v Primyslu 4.0 vyroby produkt
* Rizeniv redlném &ase

* Dispozi¢ni usporadani automatizace produkcnich
* Prdmysl 4.0 a pramyslovy internet véci

procesl
« Zakladni ¢lenéni materidld, jejich vlastnosti a
kritéria volby * Priklad feseni vybraného automatizovaného
* Materialy v soucasné strojirenské praxi logistického prvku
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Dispozicni usporadani automatizas
produkénich procesu

Dispozi¢ni usporadani automatizace produkénich procesu

Struktura ATP v hvézdnych uspofadani na zpracovani pasu a pruht Struktura ATP v linkovém uspofadani (PRaM mez lisy)

1,2 - Vystrednikovy lis, 3 - manipulator M 40, 4 - manipulator AM 1 T, na zpracovani kusového polotovaru
5 - oboustranny podava¢, 6 - délici zafizeni, 7 - pracovni hlavice, 8 - 1 - manipulator AM 1T, 2 - Vystfednikovy lis,
zdvihaci jednotka, 9 - zasobnik past, 10 - pneumaticky vyhazova¢, 11 - 3 - zasobnik vyliski

skluz, 12 - paleta, 13 - pracovni hlavice, 14 - meziplosiny
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I automatizace produkcnich
procesu

Systém komplexné automatizovaného technologického pracovisté s vyuzitim PRaM

LEGENDA

POLOVYROBEK — — — VYROBNi POMUCKY
— /YLISEK INFORMACE
m == ODPAD = ——e— ENERGIE

1 - vyrobni zatizeni, 2 - priimyslovy robot nebo manipulator, 3 - fidici systém, 4 - vstup vyrobnich
pomicek na ATP, 5 - vystup vyrobnich pomiicek z ATP, 6 - vystup materialu na ATP, 7 - vstup materialu
z ATP, 8 - vystup odpadu z ATP
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] automatizace produkcnich
procesu
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Model automatizovaného vyrobného systému.
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automatizace produkcnic
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Klasifikace robotizovanych tvarecich operaci

(CVS — &elni vodici sloupky nastroje)

s
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automatizace produkcnich

USPORIADA-
TYP ROBOTA TYP STOJANU LISU NIE PRACO-
VISKA
o o o
] T,
o | 1 =24 |a—32%9 —5 | PozDliny I S
e | MNOHORA- -3 | -1~ TYP | L4
_® N IS
PERY o e > 7R,
[ peP | MENREIYE I8 A a8 | soenvave |7 s s
‘ /G\, | e i e B | | = |
r/\a\:“;‘\, g\“:’/ i 17 28 50 |25~ 28 g | POZDLZNY T 53 Lo i
[ e OV | _|DVOJRAMEN-| — o= | 7 =S TYP | e |
3 8 NY TYP -
| ORRIRSE- T 2122 5420720 35| BoenyTYR | T s ™|
‘ /?/‘33\‘"& N\ l g: :; l Eg\ =~
— = =
e T | dmenn, S | | WY | TS0
T v /(’3\’?’ | =41 5 = = | s e i
— PN e S DVOJITYM 38 46 9 & e
| ORI T | ShAPADLOM |37 22 Ta0 |as T 22 Tas | BoenY TYR | T — W I
‘ v =% | —~ 739 ~ 47 | e |
—ooV e 50 — 58 — [ =5 = =y
LRSI JEDNORA- 50 58 POZDLZNY TRy,
| eoPE 2 : MENNY TvP | o —s1—~ 2|3 —55~ 2| mvp : = i I
| SReOise L 1 s JEDNYM 54 62 ) 1. S|
| oRIPE — 7 CHAPADLOM |53 _~>—<_ 56|61 _~>=" 64 | BOCNY TYP [ TS |
‘ 9 T)\’-E J, = 55 — 63 s L 5 e |
AN © 66 74 r (S
N 65 - 68|73 5= 76| POZDLZNY e i
T DVOUITY et e e | = T e | TP Pl
| —Siae L -1 rosoT 70 — 78 — ; L sep ™~
O oRIPT | 69 =~ 72|77 5~ 80| BOCNY TYP s |
| ooPX < 71 T~ il —
| we F o122 —galos— 99 —oz | POZOLZNY |t 2oy~
| eooR g™ | SO SKLZO- =gaa a2 Tve | T I
[ ] XM CHA 86 s : L ST —|
Ol oRIP PADLOM 85 ~—— 88|93 =96 | BOCNYTYP s
| ¢O o | A = | es | & - |
oY e 98 106 T (S -
[—ou =2 1 « |97 == 00los " 122 ps| POZDLZNY g <y I
\ "OO‘B ke I g C"D\)’gnjFA — —99™ —Aor—=.] TYP | By |
— T e 102 110 E S —
| oPSRIRYE- 7| cHAPADLOM 101~ 192 oali09~ 112 12| BoenyTYe [ H T
|| =Lt E | =103 | | e |
}/?géi\“’i“ﬁ/ 17| s vyraozo- |1137 11 Teefi2rT 122 24 SNy TRy I
| P& | VACIMPERL- |z~ TiB~aL | or = q2d~rl | - |
R e FERNYM ZA- |~ 118 — AT ) S
| gg‘o-,,NP:‘j T RIADENIM 117 /?1-;\ 120125 /;—2-;\ 128|] BOCNY TYP i ) S |
| =t '\/)\__E | == ~ | — ~ | % e |
[ oI L e S i o
N %
OP‘ —_ - i ey sy -~ (S
POV -3t | - — b ~ i S | -
‘ - »(_O\’ s el -~ ~ s S |
‘/olk\l \lp&\\e/r/ e — e e - <Sl»’S \!
oM — — B e
° = — — — ~— -
I /q;\\)\}’\g I// il e \\l 852 e |
‘ f, /O\\e | = = | S - |
[ ORI — ~ Seg T
‘ ?02 e T
L -~

Kurzy pro spolecnost 4.0, s registracn

¢islem: CZ.02.2.69/0.0/

0/16_031/0011591

www.VSTECB.cz



N

M (B

SMYKADLO
LISU

KO - DOMINANTNI Al
PROSTOR 7 AL
g 3

g

o

RAMENO ROBOTA

NN

-
—

Ko-dominantni prostor robota a lisu.

Dispozicni usporadani
automatizace produkcnich proces

Variantana jednu operaci
1 - Wystrednikovy lis LEN 40 P, 2 - automaticky manipulator AM 1T, 3 - zasobnik wylisk 2L
250, 5 - pracovni hlavice, 9 - separacni skluz, 10 - snimag rozliseni poctu plechi BIN 24

12 - lisovaci nastroj, 13 - ovladaci skfin 2L 250, 14 - rozvadec LEN 40 P, 15 - ohradova
paleta.
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] automatizace produkcnich
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Varianta na tfi operace

1 - Vystrednikovy lis LEN 40 P, 2 - automaticky manipulator AM 1T, 3 - zasobnik vyliskl ZL 250, 4 - upinaci prvky, 5 - pracovni
hlavice, 6- meziplosiny, 7 - systémova paleta, 9 - separacni skluz, 10 - snimac rozliSeni po¢tu plech BIN 24 F, 11- separator, 12
- lisovaci nastroj, 13 - ovladaci skiin ZL 250, 14 - rozvadé¢ LEN 40 P, 15 - ohradova paleta.
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] automatizace produkcnich
procesu
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Robotizovany technologicky komplex ELEKTRO PRAGA Hlinsko

1 aZ 4 - manipulatorM 4, 5 - Vystfednikovy lis LE 160-C, 6 - Vystrednikovy lis LENR 25-A, 7 - Vystrednikovy lis LENX-100V, 8 -
Vystiednikovy lis LENP 63-A, 9 - rovnacka s odvijeci kolébkou QRM 300/4, 10 - vzduchovy podavac QPV 300/4, 11 - navijak
QPOM 270/300, 12 - paleta na odpad, 13 - obracece vylisku, 14 - zasobnik vylisk(i ZL 250, 15 - vyhazovac vyliskd, 16, 17 -
skluz, 18 - palety na vylisky, 19 - skluzy na plechy s kanalky, 20 - palety na odpad plechu s kanalky, 21 - elektrorozvadéce
lisi, 22 - ovladaci skrinka ZL 250, 23 - mazaci zafizeni, 24 - bezpeCnostnizabrana.
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Dispozicni usporadani automatizas
produkcénich procesu

Automatizovany vyrobny systém pro Sandrik Hodrusa-Hamre
1 - primyslovy manipulator AM 1 T, 2 - Vystrednikovy lis, 3 - zasobnik vyliskll, 4 - chradové palety, 5 -
skluzy, 6 - bezpec¢nostnizabrana, 7 - elektromagnetické, Celistové a pfisavné technologické hlavice
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Dekuji za pozornost

Realizovano v ramci projektu:
Kurzy pro spolecnost 4.0, s registracnim Cislem: CZ.02.2.69/0.0/0.0/16_031/0011591,
ve vyzvé €. 02_16_031 Celozivotni vzdélavani na vysokych Skolach v prioritni ose 2 OP,
Operacniho programu Vyzkum, vyvoj a vzdélavani. 3
Realizace projektu je spolufinancovana z prostfedktd ESF a statniho rozpocétu CR.
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