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Informace o kurzu

PRUMYSL 4.0 - AUTOMATIZACE A
ROBOTIZACE PRO PRUMYSLOVOU SFERU

Cile kurzu:

V soucasné dobé dochazi k prudkému rozvoji v oblasti robotizace a automatizace nejriznéjSich
procesu. V disledku této skute¢nosti dochazi i ke zméné pozadavki primyslu na pracovni pozice.
Tyto zmény se v nasledujicich letech budou prohlubovat s ohledem na postupné zavadéni
Primyslu 4.0 respektive Spole¢nosti 4.0. Zmény budou probihat zejména v sniZovani poc¢tu mist
v oblasti rutinnich procesti, a naopak navysovani poctu pozic v obsluze robotd, zpracovani dat a
dalSich oblastech, které se spolecnosti 4.0 souvisi. Kurz ma za cil reagovat na vyvoj této
spolecenské situace a pripravit tak absolventy, ktefi rozumi principim robotizace.

PoZadavky na studenta: min. stredoSkolské vzdélani
Absolvent kurzu umi:

. nastavit robota, aby zvladnul jednoduché operace,

vvvvvv

. sdruzovat jednoduché operace roboti do slozitéjsich celk.

Casova naro¢nost kurzu: 1 semestr, 50 hodin

. vyukovy blok dle osnovy 1., 3., 5. - 20 hodin (vyuka probiha v PC u¢ebné€)
. vyukovy blok dle osnovy 2., 4., 6. - 30 hodin (prakticka ¢ast kurzu probiha v
laboratofi)

Osnova kurzu a ¢asova naroc¢nost diléich bloku

¢ Automatizace a robotizace produk¢nich procesti pro Priimysl 4.0 4 hodiny
¢ Architektura manipulatord a robott pro priimyslovou vyrobu 4 hodiny
¢ Automatizované systémy produkénich procesti pro Primysl 4.0 4 hodiny
¢ Analyza a zpracovani velkych dat v Pramyslu 4.0 4 hodiny
e Rizeni vrealném &ase 4 hodiny
e Priimysl 4.0 a priimyslovy internet véci 4 hodiny
e Zakladni ¢lenéni materiald, jejich vlastnosti a kritéria volby 4 hodiny
e Materialy v soucasné strojirenské praxi 4 hodiny
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e Progresivni materialy a parametry materialti pro Primysl 4.0 4 hodiny
¢ Projektovani automatizovanych produké¢nich pracovist 4 hodiny
¢ Metody materidlovych toki a sledu operaci vyroby produkti 4 hodiny
¢ Dispozi¢ni usporadani automatizace produkc¢nich procest 3 hodiny
e Priklad feSeni vybraného automatizovaného logistického prvku 3 hodiny

Ucebni texty a literatura
Ucebni texty

e Ucebni text: zakladni studijni material pro ucastniky kurzu
Dostupny z: https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-
technologicky/pr/kurzy pro spolecnost 4 0/robotika/Ucebni text Robotika.pdf
¢ Studijni opora: ucebni text obsahujici anotaci predmétu, zjednoduseny obsah, odkazy na
zakladni literaturu a prirezové otazky k témattm.
Dostupna z: https://is.vstecb.cz/do/vste /ustav_technicko-
technologicky/pr/kurzy pro spolecnost 4 0/robotika/Opora Robotika.pdf
¢ Prezentace: 13x struc¢ny popis kapitol pouzivanych ve vyuce prednasejicim
Dostupné z: https://is.vstecb.cz/do/vste /ustav_technicko-
technologicky/pr/kurzy pro spolecnost 4 0/robotika/prezentace/
e Testovy bazén: soubor otadzek k daném kurzu pro potieby ovéirovani nabytych znalosti
ucastnika
Dostupny z: https://is.vstecb.cz/el/vste/leto2020/CV_P40 RO/odp/Celkovy test.gref

Pouzita literatura

v v

e BLASCIK, F.,]J. KMEC, 1989. Automatizacia technologickych pracovisk v ploSnom tvarneni.
1.vyd Bratislava: Alfa Bratislava. 394 s. ISBN 80-05-00055-3.

e COOLING, J. 2019. Real-time Operating Systems Book 1 - The Theory. Lindetree
Associates, 2nd edition. ISBN: 978-17-9534-065-6.

e DIMITRIOS S. 2018. Internet of Things (IoT) Systems - Architectures, Algorithms,
Methodologies. Springer. ISBN: 978-33-1969-714-7.

e DOBROVIC, Jan, Jan VACHAL a Jan KMEC. 2018. Management of production processes. 1.
vyd. Stalowa Wola, Poland: Wydawnictwo Sztafeta. 226 p. First edition. ISBN 978-83-
63767-35-8.

e DOBROVIC, ], GOMBAR, M., KMEC, J., 2016. LOGISTIKA - Zaklady podnikovej logistiky. PU
PreSov, FM PreSov. Bookman PreSov. 155 s. ISBN 978-80-8165-192-2.

e GOMBAR, Miroslav, Jan KMEC, Jan DOBROVIC a Radoslav SEMAN. 2018. ManaZérske
praktiky navrhovania produkénych procesov a vyrobkov. 1. vyd. Stalowa Wola, Polsko:
PreSovska univerzita v PreSove, Fakulta manazmentu. 153 s. Védecka monografie / ¢. 15
810 9. ISBN 978-83-63767-78-5.

e HOLUBOVA, I, KOSEK, ]., MINARIK, K., NOVAK, D. 2015. Big Data a NoSQL databéze. Praha:
Grada Publishing. ISBN: 978-80-247-5466-6.

o JERZ, ]., Kovacik, J., Simancik, F. 1995. Vyroba, vlastnosti a pouzitie speneného hlinika.
Technoldgia 95, Bratislava.

e KAMPF, R, V. STEHEL, D. KUCERKA, ]J. KMEC, X. LIU, B. LI a W. CUI, 2017. Logistics of
production processes. University textbook. Ceské Budéjovice: The Institute of Technology
and Business in Ceské Budéjovice. ISBN 978-80-7468-115-8.

e KERKOVSKY, M,, 0. VALSA, 2012. Moderni ptistupy k Fizeni vyroby. Praha: C.H. Beck. 153
s. ISBN: 978-80-7179-319-9.

Realizovano v ramci projektu: Kurzy pro spolecnost 4.0, CZ.02.2.69/0.0/0.0/16_031/0011591


https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/Ucebni_text_Robotika.pdf
https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/Ucebni_text_Robotika.pdf
https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/Opora_Robotika.pdf
https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/Opora_Robotika.pdf
https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/prezentace/
https://is.vstecb.cz/do/vste/ustav_technicko-technologicky/pr/kurzy_pro_spolecnost_4_0/robotika/prezentace/
https://is.vstecb.cz/el/vste/leto2020/CV_P40_RO/odp/Celkovy_test.qref

ek EVROPSKA UNIE = l ‘
* Evropské strukturalni a investiéni fondy I .
*

*
ol Yy Operaéni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani 1 . ﬁ][

KMEC, J., J. DOBROVIC, ]. VACHAL, P. PARTLOVA, ]J. STRAKOVA. 2019. Logistika
materialovych toki a procest v priimyslové vyrobé. Monografie. 1. vyd. VSTE v Ceskych
Budéjovicich. Vydavatel a tla¢: Bookman s.r.o. PreSov, SR. 185 p. ISBN 978-80-8165-378-
0.

KMEC, ], M. KARKOVA a ]. MAJERNIK. 2018. PLANNING MANUFACTURING PROCESSES OF
SURFACE FORMING WITHIN INDUSTRY 4.0. MM Science Journal, Praha. 2018, ¢. 12, s.
2680-2685. ISSN 1803-1269.

KMEC, J. et al, 2016. Logistic Approach of Building and Development of Production
Systém. Nase More. 63(3), 145-149. ISSN 0469-6255.

KMEG, J. et al., 2015. Priimyslova Logistika ve strojirenstvi: studijni skripta. 1. vyd. Ceské
Budéjovice: VSTE v Ceskych Budéjovicich. ISBN 978-80-7468-088-5.

KMEC, J., E. SPISAK, D. KUCERKA, M. GOMBAR a P. MICHAL. 2015. Technologies For
Automotive. Technical book. 1. ed. Ceské Bud&jovice: Vysoka $kola technicka a
ekonomicka v Ceskych Budéjovicich, 170 p. ISBN 978-80-7468-098-4.

KMEC, Jan, et al. 2014. Kovové materidly pre vyrobu automobilov. 1. vyd. Ceské
Budéjovice: Vysoka $kola technicka a ekonomicka v Ceskych Budéjovicich, 2014. 183 s.
ISBN 978-80-7468-069-4.

KMEQG, ], et al,, 2014. Delenie materialov. 1. vyd. KoSice: Technicka univerzita v KoSiciach.
287 s. ISBN 978-80-553-1872-1.

KMEG, J., et al.,, 2014. Materialy pre automobilovy priemysel. 1. vyd. KoSice: Technicka
univerzita v KoSiciach. 220 s. ISBN 978-80-553-1862-2.

KRIZ, Jiti a Jan KMEC. 2019. Opera¢ny manazment. 1. vyd. Stalowa Wola, Poland: Fakulta
podnikatelska VUT v Brne, Czech Republic. 245 s. VysokoSkolska ucebnice. ISBN 978-83-
63767-99-0.

LOSERTOVA, Monika. 2007.
https://docplayer.cz/18482709-7-kovove-peny-c-kovove-houby-morfologie-
bunecnych-kovu-obvykle-s-otevrenymi-a-vzajemne-propojenymi-dutinami-pory.html.
MARTINEZ, A. & FERNANDEZ, E. 2015. Learning ROS for Robotics Programming. Packt
Publishing. ISBN 978-1783987580.

MAYER-SCHONBERGER, V. & CUKIER, K. 2014. Big Data: Revoluce, ktera zméni zptsob,
jak Zijeme, pracujeme a myslime. Brno: Cmputer Press. ISBN 978-80-251-4119-9.
MORGAN Q., GERKEY, B,, CONLEY, K., FAUST, FOOTE, ]. T., LEIBS, ]., BERGER, E.,, WHEELER,
R, Ng, A. ROS: an open-source Robot Operating System, [online]. Dostupné z
https://www.semanticscholar.org/paper/R0OS%3A-an-open-source-Robot-Operating-
System-Quigley-Conley/d45eaee8b2e047306329e5dbfc954e6dd318cale

ROSENAU, M. D, 2000. Rizeni projekti: pfiprava a planovani, zahajeni, vybér lidi a jejich
fizeni, kontrola a zmény, vyhodnoceni a ukonceni. Praha: Computer Press. 344 s. ISBN:
80-7226-218-1.

RUMISEK, P., 2003. AUTOMATIZACE ( roboty a manipulatory). VUT SF Brno. Dostupné z:
http://ust.fme.vutbr.cz/tvareni/img/opory/emm_mechanizace_a_automatizace_roboty_
rumisek.pdf.

SATRAPA, P. 2019. IPv6. Praha: CZ.NIC. ISBN: 978-80-88168-46-1

SELECKY M. 2016. Arduino. Praha: Computer Press. ISBN: 978-80-251-4840-2.

SPISAK, E., KMEC, . et al., 2015. Materialy v sti¢asnej praxi. 1. vyd. Ceské Budé&jovice: VSTE
v Ceskych Budéjovicich. 240 s. ISBN 978-80-7468-089-2.

SPISAK, Emil, KMEC, Jan, et al. 2012. Materidly pre konvenéné a progresivne technolégie.
- 1. vyd. - KoSice: TU - 2012. - 317 s.. - ISBN 978-80-553-1251-4.

SROVNAL, V. 2003. Operacni systémy pro Fizeni v redlném ¢ase. VSB Technicka universita
Ostrava, ISBN 80-248-0503-0.

Realizovano v ramci projektu: Kurzy pro spolecnost 4.0, CZ.02.2.69/0.0/0.0/16_031/0011591



ek EVROPSKA UNIE = I ‘
* Evropské strukturalni a investiéni fondy r .
*

*
ol Yy Operaéni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani 1 . ﬁ][

TOMEK, G., V. VAVROVA, 2014. Integrované fizeni vyroby: od operativniho fizeni vyroby
k dodavatelskému fetézci. Praha: Grada. 366 s. ISBN: 978-80-247-4486-5.

VALICEK, ], HARNICAROVA, M., KUSNEROVA, M., SAJGALIK, M., KMEC, ., KOPAL, I,
PALKOVA, Z. (2020). Reverse reconstruction of surface topography from residual stress
after chip-forming machining of the material. Materialwissenschaft und Werkstofftechnik,
51(5), 579-585.

VALICEK, ]., BOROVICKA, A., HLOCH, S., HLAVACEK, P. Design method for the technology
of hydroabrasive cutting of materials. Patent application number: US 2012/0022839 A1,
Washington, DC: U.S. Patent and Trademark Office.

VALICEK, J.; CZAN, A.; HARNICAROVA, M.; SAJGALIK, M.; KUSNEROVA, M.; CZANOVA, T;;
KOPAL, I.; GOMBAR, M.; KMEC, I SAFAR, M. A new way of identifying, predicting and
regulating residual stress after chip-forming machining. Int. J. Mech. Sci. 2019, 155, 343-
359.

VALICEK J, HARNICAROVA M, KOPAL I, PALKOVA Z, KUSNEROVA M, PANDA A, SEPELAK
V. Identification of Upper and Lower Level Yield Strength in Materials. Materials. 2017;
10(9):982.

VALICEK J, HARNICAROVA M, OCHSNER A, HUTYROVA Z, KUSNEROVA M, TOZAN H,
MICHENKA V, SEPELAK V, MITAL D, ZAJAC ]. Quantifying the Mechanical Properties of
Materials and the Process of Elastic-Plastic Deformation under External Stress on
Material. Materials. 2015; 8(11):7401-7422.

VALICEK, J., 2013. Fyzika 1. pro obor Lovecké, sportovni a obranné zbrané a stieliva. 1.
vyd. Ostrava: VSB-TU v Ostravé. 152 p. ISBN 9788024821405.

Marek, D., P. Mémec a V. France. 2018. Automatizace prace v CR. Deloitte Touche
Tohmatsu Limited, britska privatni spole¢nost s ru¢enim omezenym (,DTTL").

Realizovano v ramci projektu: Kurzy pro spolecnost 4.0, CZ.02.2.69/0.0/0.0/16_031/0011591



